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あらまし：プログラミング教育においては，実際にプログラムを作成し試行錯誤することが重要である．

我々は，直感的に分かりやすい移動命令を作ることによって幅広い学習者が試行錯誤しながら学ぶことが

できる教材ロボットを開発し授業で利用してきた．本論文では，ロボットを用いたプログラミング教育に

おいて高い学習者の達成感を得ることができた学習方法について紹介するとともに，今後の方針を示す． 
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1. はじめに 

 我々は，小型コンピュータを用い直感的に分かり

やすい動作命令セットを持つロボットを開発し，大

学等においてプログラミングの導入教育に利用して

きた(1)(2)．また対面授業を前提に，共同で作品を制作

する課題に個別学習と協調学習を組み合わせた形態

で取り組むことで学習効果を上げてきた(3)． 
本論では，プログラミング教育において学習者の

達成感を高める様々な課題を試行錯誤してきたこと

について紹介し，今後の協調学習の方針を提案する． 
 

2. プログラミングロボット 
2.1 ロボットの構造とプログラムの作成 

図１左に教材のプログラミングロボットを示す．

ロボットは，2 つのモータに直結した車輪で移動す

る．ロボットを制御する命令セットには，モータ制

御やセンサ入力を読み取る命令の他，演算命令等も

用意している(4)．そして，ロボットを動作させるプ

ログラムの入力や実行は，すべてロボット上面にあ

るスイッチのみで行うことができる．いっぽうロボ

ットのプログラム作成は，これまでの実習における

学生のコメントから，プログラムが 20 ステップ以上

になると操作が面倒になると言われてきた．そこで

これに対応するために，ロボットを PC に接続して

プログラム作成の支援をしたり，PC からプログラム

を実行させたりすることもできるようにしている．  

2.2 PC によるプログラムの作成支援 

ロボットには，PC 間でデータを授受したりロボッ

トを制御したりするために，データの授受や指定番

地からのプログラムの出力や実行といったコマンド

を用意している．ロボットの押しボタンスイッチ 1,2
を同時に押しながら電源投入すると通信モードにな

り，PC からロボットを操作することができるように

なる．図 1 右はその様子を示している． 
PC 側のシステムは．ロボットにコマンドを送るほ

か，コマンドを利用してプログラムの送信を実現し

ている．また，ロボットの実行プログラムは，機械

語のみに対応しているので，アセンブリ言語による

プログラムと機械語への変換機能は PC 側のシステ

ムで行っている． 
 

3. これまでの利用実績と今後の課題 
3.1 ロボットを用いた協調学習 

北海道大学で 2018 年度から本ロボットを用いた

演習の授業を継続して行っている．主に 1 年生が履

修する一般教育としての授業（選択）であり，人数

は 1 クラス最大で 23 名である．文理や男女に大きく

偏らず履修され（例年，概ね文系 5 名程度，女子学

生 5 名前後程度が含まれる構成），学習者のプログラ

ミングに関する知識レベルも多様である．2018 年度

は履修者が 18 名とやや少なめだが，2019 年度以降

は 21-23 名が履修している．2018，2019，2022 年度

は対面のみで行い，2020，2021 年度が対面とオンラ

インを併用した授業として実施した． 
各年度とも，個人による個別学習とグループによ

る協調学習を連携して授業を構成している．グルー

プ構成メンバーは 3-4 名とした．2018，2019 年度は，

グループ毎に貸し出した PC（2018 年度は PC5 台 5
グループ，2019 年度は PC9 台 6 グループ）を使用し

た．2020 年度からは，インストールなしで使用でき

るプログラム作成支援システムを開発して，学生自

身の PC が使用できるようにした．なお，ロボット

図 1 プログラミングロボットと PC 接続の様子
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は学生毎に同じものを毎回使用している．  
2020，2021 年度は，オンラインを念頭に授業を構

成する必要があったため，対面時は個別学習による

ロボット操作と個人 PC の環境設定に焦点をあて，

残りはウェブ会議システムを用いたオンラインでの

授業として構成した． 
2022 年度は，当初オンラインの授業も想定してい

たが結果的に対面の授業になった． 
いずれの年度も，ロボットに動きや音をプログラ

ムする方法を個人の個別学習として学んだ後，グル

ープでテーマを決め，作品制作を分担して行った．

最終的に，発表会と相互評価を行い，本実践を振り

返ることとしている．なお，作品形式は，以下の節

で述べるように，年度により異なるものを設定し，

学習者の理解関心がどのように関係するかについて

も検証を進めている． 

3.2 課題の設定と学習者の満足度 

グループによる作品制作は，分担した課題を完成

させることによる個別学習と統合による協調学習に

よって，プログラミングの知識を深め達成感を高め

るっことを期待している．これまでの結果から，ど

の学習者も共同で作品を完成させたことで達成感を

高めることができたことは認められたが，プログラ

ミングにおける試行錯誤の量は学習者ごとに大きな

差があった．表 1 にこれまでに設定した課題と変遷

を示す．各年度における問題の解消を目指して，次

年度の課題の計画を行ってきた． 

3.3 センサを用いた課題 

2020 年度までは，共同でロボットに絵を描かせた

りダンスをさせたりを行ってきた．これらの課題で

は，プログラムの起動後に位置や方向を修正するこ

とが難しかったため，起動から時間が進むにつれ初

めの方向のずれが徐々に積算され拡大するため，初

期位置と方向やロボットごとのタイミングの調整に

繰り返し試行錯誤を行っていた． 
ロボットの 2021 年度後期は，ロボットの位置や方

向を調整できるようにするために，光センサを利用

できるようにした．また課題としてボールとセンサ

の利用を必須とした．しかし，光センサはボールや

障害物の感知に使用され，初期位置と方向の誤差が

積算されることによる衝突の回避に使用することが

なかったため，多くのグループがその調整に苦労し

ていた．図 2 左に作品の例を示す．2022 年度は，ロ

ボットのセンサ取り付けを容易にして，ライントレ

ースといったロボットの位置を修正するプログラム

が容易に使用できるようにした．センサの取り付け

の様子と 2022 年度の作品の例を図 2 右に示す．2022
年度の各グループは，作品の完成までの試行錯誤で

苦労をしていたが，全作品で起動から終了まで完走

させることができている．そのため学習者の満足度

は非常に高かった．いっぽう学習者の作成したプロ

グラムのレベル差が大きいことが判明し，各学習者

の状態の取得方法と知識向上を実現する適切な課題

の開発の必要性が明らかになっている．  
 

4. おわりに 
本研究では，ロボット教材を用いた個別学習と協

調学習を組み合わせたプログラミング教育において，

学習者の達成感を高める様々な課題を設定し試行錯

誤してきたことについて紹介した．いずれの課題に

おいても学習者の達成感を高めることは実現するこ

とができた．いっぽう学習者間におけるプログラム

に関する学習の度合いには大きな差があり，更なる

課題設定の工夫と学習者の学習の状況を分析する方

法の開発が求められている．2023 年度は，学習者の

状況把握のために，ロボットにプログラムを転送す

る度に PC にログを保存し授業終了後に moodle を介

して提出させる．また，協調学習において 2 人で行

う指定課題の後，3，4 人の自由課題に移るようにし

て作業量が偏らないよう工夫する予定である． 
本研究の一部は，科学研究費基盤研究(B)(19H 

01727)および (B)(22H03597)を受け推進している． 
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表 1 各年度の課題 
年度 授業形態 課 題 問題と改良 
2018 対面 各学生のプログラムを 1 台

のロボットに統合して図形
描画 

 

2019 対面 複数のロボットを用いた図
形描画 

ロボット同士の衝突を回避するた
めの試行錯誤が多くなった 

2020 対面とオ
ンライン 

複数のロボットを用いた図
形描画 

オンラインであることと衝突を避
けるため，透明セルに個別に書い
た図形を重ねて表示 

2021 対面とオ
ンライン 

複数のロボットを用いた，図
形描画および「ピタゴラスイ
ッチ」 

長距離を移動出せて図形を描くこ
とによる誤差の積算を軽減させる
ために，センサを用意 

2022 対面 複数のロボットを用いた「ピ
タゴラスイッチ」の実現 

センサの取り付けを容易にした，
またセンサの反応範囲を安定化さ
せた 

図 2 2021(左), 2022 年度の作品とセンサ取り付け

センサ

― 146 ―

教育システム情報学会   JSiSE2023

第48回全国大会　 2023/8/29-8/31



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /BGR <>
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /ETI <>
    /FRA <>
    /GRE <>

    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata najpogodnijih za visokokvalitetni ispis prije tiskanja koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /LTH <>
    /LVI <>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SKY <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /UKR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


